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추가 정보
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1 본 문서에 관하여

1.1 함께 적용되는 문서

제품 관련 모든 문서 è  www.festo.com/sp.

문서 제품 내용

사용 설명서 평행 그리퍼 EHPS –

사용 설명서 위치 전송기 SMAT-8M –

조립 설명서 연결 라인 NEBA-M8...4-...-LE4 –

조립 설명서 연결 라인 NEBA-M12...5-...-LE4 –

표 1: 함께 적용되는 문서

1.2 제품 라벨

제품에 있는 경고 기호

하우징에 손상이 생기면 더는 위험 전압에 대한 보호가 보장되지 않습니다.

표 2: 제품에 있는 경고 기호

2 안전상 유의사항

2.1 안전 지침

– 제품을 임의로 변경하지 않은 원래 상태로만 사용하십시오.
– 제품에 있는 표시를 고려하십시오.
– 제품에서 작업하기 전: 전원을 끈 뒤 무전압 상태를 확인하고 다시 켜지지

않도록 하십시오.
– 제품에서 작업하기 전: 압축공기 공급장치를 끄고 다시 켜지는 일이 없도록

하십시오.
– 제품이 전원에 연결되어 있을 때 오류가 발생하면 예상치 못한 이동 동작이

일어날 수 있습니다. 제품을 작동할 때는 반드시 기계로 인한 신체 부위의
위험을 막을 수 있는 조치를 취해야 합니다.

– 이 제품은 고주파 간섭 전파를 유발할 수 있으므로 주거 환경에서는 전파
간섭 방지 조치가 필요할 수 있습니다.

– 제품을 자외선 노출 및 부식 위험이 없는 서늘하고 건조한 곳에 보관하십시
오. 보관 기간은 짧을수록 좋습니다.

2.2 규정에 따른 사용

로봇 키트 장착 평행 그리퍼는 탑재 하중을 취급하는 작업을 실행하기 위해
로봇에 장착됩니다.

2.3 전문 인력의 자격

제품 관련 작업은 반드시 작업을 평가하고 위험을 인지할 수 있는 전문 인력
에 의해서만 수행되어야 합니다. 전문 인력은 전기 제어 기술을 다루는 데 필
요한 지식과 경험을 보유한 사람입니다.

3 추가 정보
– 기술 관련 문의가 있으면 Festo 지역 담당자에게 연락하시기 바랍니다.
è  www.festo.com.

– 액세서리 및 예비부품 è  www.festo.com/catalogue.

http://www.festo.com/sp
http://www.festo.com
http://www.festo.com/catalogue
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조립

4 제품 개요

4.1 제품 구성

1 2 3

5

4

그림 1: 제품 구성

1 그리퍼 조
2 위치 전송기 장착용 홈
3 평행 그리퍼
4 어댑터 플레이트
5 로봇 플랜지

4.2 기능

그리퍼에는 서보 모터가 통합되어 있습니다. 그리퍼의 기계 장치가 서보 모터
의 회전 운동을 그리퍼 조의 선형 운동으로 변환합니다.
그리퍼 조는 닫힐 때 서로 맞물리고, 열릴 때 서로 벌어지면서 움직입니다. 그
리퍼 조에 그리퍼 핑거가 고정됩니다.
탑재 하중을 잡는 방식은 2가지입니다.
– 닫힐 때는 외곽선을 따라.
– 열릴 때는 내곽선을 따라.

5 조립

2

1

3

4

5

6 7 8

그림 2: 조립

1 위치 전송기
2 평행 그리퍼
3 스터드 볼트(2개)
4 고정 나사(4개)
5 그러브 나사(2개)
6 어댑터 플레이트
7 다월 핀
8 로봇 플랜지

그리퍼 핑거
그리퍼 핑거는 공급 범위에 포함되지 않습니다. 그리퍼 핑거 기술 명세
è 1.1 함께 적용되는 문서.

1. 다월 핀을 어댑터 플레이트에 맞춰 끼운 다음 끝까지 밀어 넣습니다.
2. 그러브 나사를 어댑터 플레이트의 나사 구멍에 살짝 돌려 넣습니다.
3. 어댑터 플레이트를 로봇 플랜지에 맞춰 놓고 눌러 끼웁니다.
4. 원통머리나사를 돌려 넣고 조입니다. 조임 토크: 8Nm ± 20%. 
5. 스터드 볼트를 평행 그리퍼에 돌려 넣고 조입니다.

EHPS-... -16 -20 -25

조임 토크 [Nm] 3 ± 20%  10 ± 20% 

6. 스터드 볼트를 채운 평행 그리퍼를 어댑터 플레이트에 끼워 넣습니다.
7. 그러브 나사를 조입니다. 조임 토크: 3Nm ± 20%. 
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전기부 설치
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연결 라인 배선

6 전기부 설치
경고

감전으로 인한 부상 위험.
• 전원으로는 전력망에 대해 안전 절연을 보장하는 PELV 또는 SELV 전

기 회로를 사용하십시오.

경고

감전으로 인한 부상 또는 화상 위험.
그리퍼에는 전원 케이블에서 뜻하지 않게 흐르는 높은 전류를 차단해 주
는 추가 기능이 없습니다.
• 전원 케이블 단면은 결함 발생 시 나타날 수 있는 최대 전류값을 견딜

수 있어야 합니다.

경고

압쇄 위험.
그리퍼 핑거는 뜻하지 않게 움직여 신체 부위를 짓누를 수 있습니다.
• 동작 범위에 손을 갖다대지 마십시오.

1 2 3

그림 3: 전기부 설치

1 평행 그리퍼 연결 라인
2 위치 전송기
3 위치 전송기 연결 라인

1. 위치 전송기를 홈에 밀어 넣고 고정합니다 è 1.1 함께 적용되는 문서.
2. 평행 그리퍼를 동봉된 연결 라인 NEBA-M12...5-...-LE4에 연결합니다

è 1.1 함께 적용되는 문서.
3. 위치 전송기를 동봉된 연결 라인 NEBA-M8...4-...-LE4에 연결합니다

è 1.1 함께 적용되는 문서.

그림 4: 연결 라인 배선
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기술 자료

동봉된 벨크로 테이프를 이용하여 연결 라인을 로봇 팔 외부에 고정해서
로봇 내부 케이블에 무리가 가지 않도록 합니다.

정해진 연결 라인 굽힘 반경을 준수하십시오 è 1.1 함께 적용되는 문서.

로봇의 자유로운 동작이 연결 라인으로 인해 제한되어서는 안 됩니다.

1. 동봉된 벨크로 테이프를 잘라 줄입니다.
2. 연결 라인을 로봇 팔을 따라 배선합니다.
3. 연결 라인을 벨크로 테이프로 고정합니다.

연결 라인 연결
1. 연결 라인을 짓눌리거나 꺾이거나 당겨지지 않도록 배선합니다.
2. 평행 그리퍼의 연결 라인을 연결합니다 è 1.1 함께 적용되는 문서.
3. 위치 전송기의 연결 라인을 연결합니다 è 1.1 함께 적용되는 문서.

7 청소
• 제품 청소에는 깨끗하고 부드러운 천과 소재를 보호하는 세제를 사용하

십시오.
입자 방출을 줄이면서 사용하는 방법:
– 제품에서 마모 찌꺼기와 오물 제거하기:
– 최초 시운전 전
– 정규 작동 중

8 기술 자료
EHPS-...-A-RA50 -16 -20 -25

인증, 적합성 선언 è  www.festo.com/sp

제품 무게(움직이는 질량) [g] 400 630 1000

표 3: 기술 자료

http://www.festo.com/sp
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