Elektrischer Drehantrieb ERMO

Einfach
Positionieren

Highlights

Robust und Prézise
e Aufnahme hoher Querkrafte
e Spielfreie Kugellagerung

Einfach

e 1 Bestellcode fiir
Produktauswahl und
Konfiguration

e Optimale und fixe
Kombination von Antrieb
und Motor

Schnell

e Konfiguration von
Bewegung und Position
via Web-Config

Kostengiinstig

e Schnelle und einfache
Bedienung und Inbetrieb-
nahme

e Bestes Preis-Leistungs-
Verhaltnis

Kompromisslos Drehen!

Der Drehantrieb ERMO ist als Komplettlosung ideal, wenn es um
das Drehen und Ausrichten von Teilen und Werkstiicken oder hdher
belasteten Schwenkaufgaben geht. Auch fiir einfache Rundschalt-
tisch-Anwendungen z.B. an Handarbeitspldtzen eignet sich das
Losungspaket. Bei einfacheren und wirtschaftlich zu l6senden Auf-
gaben gldanzt ERMO durch grofe Flexibilitdt und vielféltige Einsatz-
moglichkeiten — bei einer Lebensdauer von iiber 5 Mio. Zyklen.

Beste Performance

Der elektrische Drehantrieb mit
Schrittmotor und integriertem
Getriebe besticht durch seine
robuste Lagerung des Drehtel-
lers. Er ist spielfrei vorgespannt,
mit sehr guten Plan- und Rund-
laufeigenschaften und besonders
zur Aufnahme hoher Kréfte und
Momente ausgelegt. Geregelter
Betrieb mit Encoder optional.

Optimised Motion Series
Kostengiinstig bei optimierter
Performance. Ein Paket, das
Bewegen und Positionieren so
einfach wie nie zuvor macht.

Umfasst: Mechanik mit fest ange-

bautem Motor und Antriebssys-
tem (Motorcontroller) mit integ-
rierter Web-Browser-Technologie,
passende Verbindungsleitungen.
Weiteres grof3es Plus: Von der
Konfiguration tiber die Bestel-
lung bis zur Inbetriebnahme mit
nur 1 Typ-Code.
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Elektrischer Drehantrieb ERMO

Kraftvoll und hoch belastbar Drehen und Schwenken

Referenzsensor

® Fiir Multi-Turn Anwendungen
e Integriert

e Anschluss M8

Befestigungsschnittstelle

Zur Verbindung mit anderen

Antrieben, z.B.

e elektrischer Zylinder EPCO,
an der Fiihrungseinheit

e elektrischer Schlitten EGSL

Leitungen fiir Leistungs-
L8 versorgung (Last) und Encoder
' e Vorkonfektioniert bis 10 m
e Schleppkettentauglich
© Anschlusstechnik und Motor
in Schutzart IP54

Mechanische Schnittstellen

e An Flansch und Gehduse
identisch zum pneumatischen
Schwenkantrieb DSM/DSM-HD

Schwenkwinkelbegrenzung

e Einstellbarer Schwenkwinkel
bis max. 270°

e Externer Anbausatz

Durchfiihrung
¢ Abgedichtete Hohlwelle
e Fiir Energie- oder Sensorleitungen
e Fiir Schlduche
(.)‘ptlonale Energiedurchfiihrung Motorpositionen
fiir endloses Drehen . .
X . i CleanLook mit glatten ® Motor kann an jeder
® Pneumatisch z.B. fiir Greifers . . o
X - Oberflachen Position um 3 x 90
e Elektrisch z.B. fiir Sensoren oder zur . 1l e .
- ; R * Wenig anfallig fir gedreht montiert werden
Ubertragung von 10-Link Signalen R .
. Verschmutzungen e Umbau jederzeit moglich
Robuste und prazise Lagerung
e Spielfreie Kugellagerung
* Aufnahme hoher Querkréfte
Technische Daten
Baugrofie 12 16 25 32
Flanschgroe [mm] 58x58 68x68 83x83 105x105
Drehmoment [Nm] 0,15 0,8 2,5 5
Max. Massentrdgheitsmoment [kg-cm?] 3 13 65 164
Geschwindigkeit [°/s] 600 600 400 300
Wiederholungsgenauigkeit [°] +0,05 +0,05 +0,05 +0,1
Max. Moment axial [N] 500 600 700 800
Max. Moment radial [N] 500 750 1200 2000
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