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形状自适应气爪 DHEF

可靠抓取多种物体

先后抓取不同的物体对于任何

刚性爪手手指都是一个巨大的

挑战。

可定制的伸缩帽

形状自适应气爪 DHEF  采用可调

节的伸缩帽，在一次抓取过程中可

抓取不同形状的物体。

柔和抓取

DHEF 柔和抓住目标物体，并裹

住。即使当一个表面密集覆盖

了其它物体，气爪也能可靠地

找到所需物体并从其它物体中

取出。

抓取的物体被释放后，缩回在

伸缩帽中的活塞杆在抓取过程

结束后再次伸出，让伸缩帽的

形状复原 – 准备好抓取下一个

物体。 

几乎无物不能抓
气爪的灵感来自大自然。大自然对用一种原理就能抓取各种形状的猎物给出了一

个解决方案。这种原理现在亦能用在你的工厂中和应用中。

• 抓取多种形状

• 小心抓起

• 支持人机协作

亮点

从仿生学到

成品量产

柔和 

抓取！
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形状自适应气爪 DHEF

DHEF 结构特点

接口，用于驱动气缸和伸缩

帽的压力 

驱动气缸，用于

驱动气爪

用于抓取的伸缩

帽 

卡口锁，用于快速更换

伸缩帽

接近开关安装沟槽

机械接口法兰

DHEF 技术参数

技术参数 DHEF-20-A

功能 带伸缩帽的气爪  

行程 [mm] 66

工作压力 – 驱动 [bar] 1 … 8

工作压力 – 伸缩帽 [bar] 0.07 ... 0.1 (额定压力: 0.08)

抓取物体后的最大速度 [mm/s] 120

环境温度 [°C] 0…+60

贮存温度 [°C] -20 … +80

最大工作频率 [Hz] 1

材料 壳体、盖子 阳极氧化铝

伸缩帽 VMQ (硅胶)

密封刮片 TPE

锁定盖 PA

注意事项 含油漆湿润缺陷物质

重量 [g] 475

可抓取物体

待抓取物体最小直径 [mm] 12

待抓取物体最大直径 [mm] 38

附件 接近开关 SME-8/SMT-8




