Simplified Motion Series

Movimientos sencillos

Combina por primera vez la sencillez de la neumatica con las ventajas
de la automatizacion eléctrica: Simplified Motion Series. Estos
actuadores integrados son la solucion perfecta para los usuarios
que buscan una alternativa eléctrica para las tareas mas sencillas
de movimiento y posicionamiento, pero que quieren ahorrarse la
laboriosa puesta en funcionamiento de los sistemas de accionamiento
eléctricos convencionales. El funcionamiento tiene lugar de forma
sencilla segn el principio "plug and work”, sin necesidad de ningiin
tipo de software. Tanto las 1/0 digitales (DIO) como el 10-Link®
vienen ya integrados para ofrecer un producto con dos tipos de

Aspectos mas destacados @ IO-Link
e Funcionalidad simplificada
para movimientos sencillos
entre dos posiciones finales
Uso de posiciones interme-
dias (en el modo 10-Link®)
Diversidad de movimientos
mediante diferentes meca-
nicas

Productos integrados:

no requieren armario de
maniobra

Puesta en funcionamiento
rapida y sencilla sin soft-
ware ni conocimientos
especiales

1/0 digitales e 10-Link®
integrados de serie

control de serie.

Integrado

Simplified Motion Series no
requiere regulador de servoac-
cionamiento externo, ya que
todos los médulos electrénicos
necesarios estan combinados en
el actuador integrado. La solu-
cién completa esta optimizada
para realizar movimientos senci-
llos entre dos posiciones finales
mecanicas, sin necesidad de
prescindir de caracteristicas de
movimiento optimizadas, como
el desplazamiento suave a la
posicion final, una funcién simpli-
ficada de prensado y sujecién o
el uso de posiciones intermedias.

Sencillo

La alternativa eléctrica para las
tareas més sencillas de movi-
miento no requiere la laboriosa
puesta en funcionamiento habi-
tual de los sistemas de acciona-

miento eléctricos convencionales.

Su instalacion es rapida y senci-
lla, sin necesidad de software,
ordenador ni otros accesorios.
Todos los parametros se pueden
ajustar manualmente en el
actuador. A través de 10-Link®
se dispone de funciones con un
alto valor ahadido, como el uso
de posiciones intermedias o la
actualizacion del firmware.
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Guia de productos Simplified Motion Series

Simplified Motion Series son
distintos electromecanismos
lineales y rotativos, junto con
una combinacién sencilla y opti-
mizada de motor y regulador de
servoaccionamiento, el deno-
minado actuador integrado. De
este modo, la solucion puede

Cilindro eléctrico EPCE

EPCE es un cilindro eléctrico para
carreras y tiempos de ciclo cor-
tos, con una carrera cero minima
y una excelente relacion calidad/
precio. Es ideal para su uso en

Cilindro eléctrico EPCS

ELEPCS con husillo de bolas de
marcha suave es ideal para movi-
mientos lineales sencillos. Como
solucién completa altamente
rentable, el cilindro eléctrico

funcionar sin regulador de ser-
voaccionamiento externo. Dado
que los actuadores de Simplified
Motion Series se montan direc-
tamente en la maquina, no se
requiere espacio en el armario de
maniobra. La alternativa eléctrica
para las tareas mas sencillas de

sistemas de prueba e inspeccion,
para el etiquetado, tareas senci-
llas de centrado y para la alinea-
cién de piezas.

también es ideal para tareas
como la sujecién, la distribucién,
la clasificacion y la expulsion, asi
como en sistemas de manipula-
cién como eje Z sencillo.

Eje de accionamiento por husillo
ELGS-BS

Eje de accionamiento por husillo
sumamente compacto y renta-
ble con guia de rodamiento de
bolas precisa y resistente en el
carro, asi como potente husillo
de bolas.

movimiento y posicionamiento
entre dos posiciones finales,
inclusive posicién intermedia,
no requiere la laboriosa puesta
en funcionamiento de sistemas
de accionamiento eléctricos
convencionales. Ademas, ofrece
caracteristicas especiales de

movimiento como el desplaza-
miento suave a la posicion final o
una funcién simplificada de pren-
sado y sujecion. La indicacion de
la posicién final también viene
integrada de serie, por lo que no
es necesario el empleo de senso-
res externos.
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Eje de accionamiento por correa
dentada ELGS-TB

Eje de accionamiento por correa
dentada, compacto y econémico,
con correa dentada duradera 'y
guia de rodamiento de bolas en
el carro de gran precision y larga
vida (til.

Eje de accionamiento por correa
dentada ELGE

El econémico eje de acciona-
miento por correa dentada con
guia de rodamiento de bolas
ofrece unas caracteristicas de

funcionamiento muy buenas
y silenciosas, y es ideal para

Actuador giratorio ERMS robusto, preciso y sin holgura en
El actuador giratorio para tareas el plato giratorio, lo que le per-
de giro sencillas o en caso de mite absorber grandes fuerzas
una mayor carga mecanica dis- transversales y pares.

pone de un rodamiento de bolas

tareas muy sencillas que deben
realizarse de forma rentable con
requisitos relativamente bajos
en cuanto a carga mecanica,
dindmica y precision, asi como al
entorno.

Minicarro EGSS

EL EGSS ofrece resistencia y

alto rendimiento con un husillo
de marcha silenciosa, lo que lo
convierte en la solucion precisa
para movimientos lineales indivi-
duales guiados o movimientos

Z verticales.

Nota acerca del uso de Simplified Motion Series

e Todos los productos disponen del grado de proteccion IP40

e Simplified Motion Series ha sido desarrollada para movimientos
entre posiciones finales, incluyendo la posicion intermedia y
no es adecuada para aplicaciones de posicionamiento flexible
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Cilindro eléctrico EPCE

Con el cilindro EPCE, Festo
amplia la excepcional Simplified
Motion Series con una unidad
econdmica de cilindro eléctrico
para carreras cortas y tiempos
de ciclo muy cortos, a la vez que
con una carrera cero minima.
Mediante el innovador concepto
de correa dentada, el EPCE es

la solucién perfecta para todos
aquellos usuarios que buscan
un cilindro de carrera corta con

Montaje flexible y numerosas posibilidades de aplicacion

Actuador integrado:
opciones de montaje

Libre elecci6n: orientacién del
motor y salida del cable
Flexibilidad: tendido 6ptimo de
los cables en la maquina

Ejemplos de aplicacion EPCE
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Alineacion de envases blister con
el cilindro eléctrico EPCE

velocidad y tamafio optimizados,
también como alternativa real a
soluciones neumaticas. El versa-
til concepto completo del EPCE
ofrece las mas diversas variantes
de vastago, montaje y salida del
cable, asi como posibilidades de
control y comunicacion, algo que
no pueden ofrecer hoy en dia los
actuadores neumaticos.

Opciones de vastago seleccionables
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Diversidad: diferentes variantes con uno o dos vastagos
Flexibilidad: combinacion libre para diferentes tareas en la maquina

Clasificacion con el cilindro
eléctrico EPCE

Pruebas con el cilindro eléctrico
EPCE

Maximo grado de integracion
con el EPCE

Embalaje vertical de tubos flexi-
bles con el cilindro eléctrico EPCE
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Cilindro eléctrico EPCS

Ejemplos de aplicacion EPCS

-
=
&G

Posicionamiento con el cilindro
eléctrico EPCS
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Elevacién con carrera corta,

mediante el cilindro eléctrico
EPCS

EL EPCS es apropiado para movi-
mientos lineales individuales en
cualquier posicién de montaje.
Su husillo de bolas de funciona-
miento silencioso hace posible
un movimiento preciso y rapido,
asi como un posicionamiento
sencillo. Como solucién completa
altamente rentable, el cilindro
eléctrico es ideal para tareas
como la sujecidn, la distribucion,
la clasificacion y la expulsion, asi
como en sistemas de manipula-
cién como eje Z sencillo.
® Tres tamanos para cargas
(tiles de hasta 120 kg con una
carrera maxima de 500 mm
e Opcionalmente: montaje del
motor de forma axial o en
paralelo

Clasificacion con el cilindro eléc-
trico EPCS

Abrepuertas vertical con el
cilindro eléctrico EPCS
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e Deteccién de posicion sencilla
y econémica con sensor de
proximidad

e Opcional: el aire de compen-
sacion de presion evita la
penetracion de particulas o
humedad, asi como el escape
de particulas al ambiente

e Sistema de montaje Gnico
“one-size-down” en combina-
cién con el eje accionado por
correa dentada y por husillo
ELGS-BS/-TB.

* Numerosas direcciones de
salida del cableado y posicio-
nes de motor: modificables en
todo momento

Transferencia con el cilindro eléc-
trico EPCS y el actuador giratorio
ERMS



Eje de accionamiento por husillo ELGS-BS y eje de accionamiento por correa dentada ELGS-TB

Eje de accionamiento por husillo
ELGS-BS

Eje de accionamiento por husillo
sumamente compacto y econ6-
mico con guia de rodamiento de
bolas precisa y resistente en el
carro, asi como potente husillo
de bolas.

Eje de accionamiento por correa
dentada ELGS-TB

Eje de accionamiento por correa
dentada, compacto y econémico,
con correa dentada duradera

y guia de rodamiento de bolas
en el carro de gran precision y
resistencia.

Caracteristicas comunes

e La cinta de recubrimiento per-
manente de acero inoxidable
protege la guia interna y el
husillo o la correa dentada

e Sistema de montaje Gnico
“one-size-down”
para la conexién entre si
y con el minicarro EGSS

® Tres tamanos para cargas
(tiles de hasta 20 kg con una
carrera maxima de 800 mm

e Opcionalmente: montaje del
motor de forma axial o en
paralelo

e Numerosas direcciones de
salida del cableado y posicio-
nes de motor: modificables
en todo momento

e Dos tamafos para hasta
1,3 m/s con una carrera
max. de 2000 mm

e El motor puede girarse
4 x 90° y modificarse
en cualquier momento

e Opcional: el aire de compensa-
cién de presion evita la pene-
tracion de particulas o hume-
dad, asi como el escape de
particulas al ambiente
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Eje de accionamiento por correa dentada ELGE

Gracias a su guia de rodamiento e Alto rendimiento de 5000 km
de bolas, el eje de accionamiento e Deteccidn opcional de la posi-

por correa dentada ELGE-TB cién final mediante sensor de
ofrece un funcionamiento suma- proximidad

mente silencioso. Como solucién e El motor puede montarse en
completa de precio atractivo y ambos lados, arriba y abajo,
disefio de costes optimizados, es girarse 4 x 90° y modificarse
ideal para tareas muy sencillas en cualquier momento.

que deben realizarse de forma
rentable con requisitos relativa-
mente bajos en cuanto a carga
mecanica, dindmica y precision,
asi como al entorno.

Ejemplos de aplicacion ELGS-BS/-TB y ELGE
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Clasificacién con el eje de accio- Elevacién con carrera larga Transferencia horizontal con el
namiento por husillo ELGS-BS mediante el eje de acciona- eje de accionamiento por correa
miento por husillo ELGS-BS dentada ELGS-TB
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Minicarro EGSS

Ejemplos de aplicacion EGSS

Elevacion con carrera larga
mediante el eje de acciona-
miento por husillo ELGS-BS
y el minicarro EGSS.

EGSS econdmico y resistente con
marcha suave del husillo para
movimientos Z verticales o en
movimientos lineales individua-
les guiados en cualquier posicion
de montaje. La guia lineal interior
absorbe las fuerzas transversales
y ofrece una excelente seguri-
dad contra la torsion en caso de
pares elevados.
® Tres tamafos con una carrera
maxima de 200 mm
e Opcionalmente: montaje del
motor de forma axial o en
paralelo
e Montaje directo sin adaptador
del actuador giratorio eléctrico
ERMS

i

Prensado/unién con el minicarro
EGSS

e Opcional: el aire de compensa-
cién de presion evita la pene-
tracion de particulas o hume-
dady el escape de particulas al
ambiente

e Sistema de montaje (nico
“one-size-down” en combina-
cion con ELGS-BS/-TB.

e Numerosas direcciones de
salida del cableado y posicio-
nes de motor: modificables
en todo momento
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Actuador giratorio ERMS

Ejemplos de aplicacion ERMS

Clasificacion mediante conmuta-
cién (desvio) con el actuador
giratorio ERMS

Como solucién completa, el
actuador giratorio ERMS es ideal
no solo para tareas sencillas de
giro, sino también para mayores
cargas mecanicas. Dispone de
un rodamiento de bolas robusto,
preciso y sin holgura en el plato
giratorio, lo que le permite
absorber fuerzas transversales

y pares.

¢ Dos tamafios, con angulo de
giro de 90° y 180°, respectiva-
mente

e Eje hueco hermetizado como
paso integrado para cables o
tubos flexibles

e |nterfaz de fijacion estandari-
zada para la conexion directa
con minicarros eléctricos EGSL,
EGSCy EGSS.

Detencidn y sujecion con el
actuador giratorio ERMS
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Detencidn con el actuador girato-
rio ERMS



El actuador integrado: conexion, puesta en funcionamiento y actualizacion del firmware

Simplified Motion Series se
conecta directamente al controla-
dor. El control se realiza mediante
1/0 digitales (DIO) o 10-Link®.
Ambos tipos de control estan
integrados de serie. El sencillo
control mediante 1/0 digitales

Para la puesta en funciona-
miento, basta con ajustar todos
los parametros relevantes direc-
tamente en el actuador:
e Velocidad para el movimiento
“Out” e “In”
e Fuerza del actuadoren la
posicién “Out”
e Definicion de la posicién
final de referencia

Q IO-Link

10

(DIO) se efectda de forma ana-
loga al control de una valvula
neumatica. La conexion alterna-
tiva mediante 10-Link® ofrece un
control altamente flexible y fun-
ciones adicionales. La indicacion
de las posiciones finales esta

e Definicion de la posicion
“Inicio de movimiento con
control de fuerza”

e Arranque manual (similar
al accionamiento manual
auxiliar)

Funciones ampliadas mediante
|0-Link®: ajuste remoto de los
parametros de movimiento,
copiay funcién de backup para
la transmision de parametros,
funciones de lectura de los
parametros de proceso funda-
mentales.

integrada de forma estandary su
funcionamiento equivale al de un
sensor de proximidad convencio-
nal. La puesta en funcionamiento
se realiza de forma sencilla y
rapida sin necesidad de ningtn
tipo de software, sin ordenador

Posicion intermedia: con la posi-
cién intermedia implementable

a través de 10-Link® puede inte-
rrumpirse el movimiento en una
posicion definida durante la
carrera y continuar luego el movi-
miento hasta la posicion final.
Utilizable en ambos sentidos.

ni otros accesorios, ya que todos
los parametros pueden ajustarse
directamente de forma manual
en el actuador.

Conexidn eléctrica sencilla

mediante la tecnologia de

conectores M12

® Power (4 pines): alimentacion
eléctrica para el motor

e Logic (8 pines): sefial de con-
trol, sefal de sensor y corriente
para la electrénica integrada

Actualizacién del firmware
mediante 10-Link®: carga
sencilla y rapida del dltimo
firmware en el actuador —
también para todos los
productos ya instalados.
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Conectividad integral hasta la nube.

La conectividad integral implica
una automatizacién eléctrica sin
concesiones Abarca desde el sis-
tema mecanico hasta las solucio-
nes completas y subsistemas
integrales de control de movi-

miento, ademas de las modernas
soluciones de la nube para la
industria.

Simplified Motion Series reline
en un mismo producto la conecti-
vidad mecanica, eléctrica e inteli-

gente. Todos los productos de la
serie se comunican con el contro-
lador mediante 10-Link® de forma
flexible y comoda, y a través de
la puerta de enlace loT llegan
hasta la nube. Simplified Motion

Series puede integrarse en el sis-
tema descentralizado de 1/0
remotas CPX-AP-I de Festo o en
cualquier red 10-Link® que se
encuentre en el mercado.

La red integral con CPX-AP-I conecta los sistemas eléctrico y neumatico gracias a la comunicacion de sistema APy el 10-Link®

aooas

2.® Max. 50 m

AP = comunicacién de sistema AP

e Elsistema de I/O remotas
permite la conexion de los sis-
temas eléctrico y neumaético en
una red integral

e Para ello, CPX-AP-| ofrece la
impresionante velocidad de
200 MBd/s, lo que significa
que es el doble de rapido que
redes actuales basadas en
Ethernet

EthercAT= Etheritet/IP #iModibus

L4

AP Lo
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DC24V ™

L Maéx. 50 m
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DC24V DC24v

e Los productos de Simplified
Motion Series se conectan
directamente con la red
10-Link® en el maestro 10-Link®
CPX-AP-|

Otros reguladores de servoac-
cionamientos eléctricos para
motores paso a paso o pinzas
eléctricas, se integran en el
sistema mediante 10-Link®, asi
como generadores de vacio o
sensores de Festo
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e El sistema neumatico, en forma
de terminal de valvulas, puede
integrarse directamente en la
comunicacion de sistema AP o
en la red con 10-Link®, a través
de la puerta de enlace loT o
incluso en la nube

La integracion en el sistema de
terminales de vélvulas reduce
la complejidad y los costes

de integracion, ya que no se
requieren caros modulos de
terminal de valvula basados en
Ethernet

o X
@ DC24V e, 1

(alimentacion z .
adicional) &/
@

e Otra ventaja es la configura-
cién sencillay rapida de la red
completa mediante Festo Auto-
mation Suite

Con conexién punto-a-punto
de altas prestaciones, 10-Link®
comunica entre el nivel de
campo y el de control, ya se
trate de sensores, actuadores,
terminales de valvulas o ser-
voaccionamientos.
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Simplified Motion Series — Perfiles de movimiento a simple vista

Movimiento y facil posicionamiento

ot

A* B >
L

Perfil basico para el movimiento entre dos posiciones finales:
velocidad regulada sin posicion intermedia

Movimiento con posicion intermedia (con 10-Link®)

ot

* D
A B _L>

Perfil basico para el movimiento entre dos posiciones finales:
velocidad regulada con posicion intermedia

Nota sobre un uso prolongado:

e Posicion final B: ajustable
libremente

e Velocidad para el movimiento
“Out” e “In”: ajustable libre-
mente

e La posicién se mantiene tras
alcanzarse la posicion final B

e Posicion final B: ajustable
libremente

e Posicion intermedia D para el
movimiento “Out”: ajustable
libremente

e Posicion intermedia para el
movimiento “In”: utilizable
opcionalmente y ajustable
libremente

e Velocidad para el movimiento
“Out” e “In”: ajustable libre-
mente

e Opcional:
con |0-Link® es posible
interrumpir el movimiento
en una posicion intermedia
definida

Ejemplo:

uso de la posicion intermedia

como posicion de retencién

e Posicion de reposo, p. €j.,
al pararse la maquina en
posiciéon A

e Misma posicion intermedia D
(posicion de retencién) para
movimiento “Out” e “In“

e El movimiento de trabajo se
realiza entre las posiciones D
(posicion de retencién) y B
(posicion de trabajo)

Nota: la posicién intermedia D solo puede
utilizarse con 10-Link

El accionamiento también puede utilizarse para tareas de posicionamiento muy sencillas cambiando varias veces la posicion intermedia (10-Link).

Unidén y prensado

ot

A* C B

v

e Posicion final B e inicio del
“movimiento con fuerza
controlada” C: ajustable
libremente

Fuerza del movimiento de C

a B: ajustable libremente
Velocidad para el movimiento
“Out” (hasta el punto C) e “In”:
ajustable libremente

e Opcional:
con |0-Link® es posible
interrumpir el movimiento
en una posicion intermedia
definida

Perfil de movimiento ampliado para funciones simplificadas de
prensado y sujecion: con regulacion de la velocidad y la fuerza

—p Movimiento “Out” A*  Posicion final de referencia
Movimiento “In” Posicion de trabajo

Posici6n inicial “prensar”

Posici6n intermedia

oNnw
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